STEP iAstar A320 HIZ KONTROL AYAR DEGERLERI -DiSLiLI

AYAR YERI || OZELLIK BIRIM || AYAR
Calisma ve kontrol ayarlari
P00.02 Calisma tarzi 0veya3 |"3" Kapah gevriml
P00.07 Durma Sekli 3
P00.08 Durduktan sonra firende tutma frekansi Hz 0.00
P00.09 Durduktan sonra firende tutma suresi Sn. 0.8
P00.10 Durduktan sonra torkta tutma siresi Sn. 1.0
Motor ve Enkoder ayarlari
P01.00 Motorun tipi ( Diglili: 0, Dislisiz:1) 0 veya1 0
P01.01 Motorun anma glc kW Etiket degeri
P01.02 Motorun anma akimi Amper Etiket degeri
P01.03 Motorun anma frekansi Hz 50.00
P01.04 Motorun anma hizi d/dk Etiket degeri
P01.05 Motorun anma gerilimi \") Etiket degeri
P01.06 Motorun kutup sayisi P Etiket degeri
P01.07 Motorun anma kayma frekansi Hz 2.67
P01.08 Motorun yoninl degistirme 0 veya1 1
P01.09 Yukstz motorun anma akim katsayisi % 32
P01.15 Encoder tipi 0
P01.16 Encoder darbe sayisi 1024
P01.18 Encoder filtre stresi mSn. 5
P01.19 Encoderin yoninu degistirme 0 veya1 1
P01.20 inverterin giris gerilimi \" 380
Kalkis-durus kazang, ¢alistirma ve durdurma ayarlari

P02.00 Sifir hiz oransal kazanci - PO ilk calismada etkilidir 130.00
P02.01 Sifir hiz integral kazanci - 10 ilk calismada etkilidir 80.00
P02.02 Sifir hiz diferansiyel ayari - DO ilk calismada etkilidir 0.50
P02.03 Disulk hiz oransal kazanci - P1 ik kalkista ve disiik hizda etkilidir 70.00
P02.04 Dusuk hiz integral kazanci - I1 ik kalkista ve diisiik hizda etkilidir 30.00
P02.05 Diisiik hiz diferansiyel ayari - D1 Ik kalkista ve diigiik hizda etkilidir 0.50
P02.06 Revizyon hizi oransal kazanci - P2 Ara hizda ve revizyon hizinda etkilidir 120.00
P02.07 Revizyon hizi integral kazanci - 12 Ara hizda ve revizyon hizinda etkilidir 25.00
P02.08 Revizyon hizi diferansiyel ayari - D2 Ara hizda ve revizyon hizinda etkilidir 0.20
P02.09 Yiksek hiz oransal kazanci - P3  Yuksek hizda etkilidir 140.00
P02.10 Yuksek hiz integral kazanci - I3 Yuksek hizda etkilidir 5.00
P02.11 Yiksek hiz diferansiyel ayari - D3 Yuksek hizda etkilidir 0.10
P02.12 Diislik hiz noktasi degisim frekansi - FO % 1.0
P02.13 Yiksek hiz noktasi degisim frekansi - F1 % 50.0
P02.14 Uyarim suresi Sn. 0.3
P02.15 Sifir hiz suresi Sn. 0.5
P02.16 Fren serbest birakma siresi Sn. 0.25
P02.17 Tasltyici frekans kHz. 8.000




Hiz ayarlari

P03.00 Hiz kaynag sekli 0/1/4/6 1
P03.01 Hizlanma siresi Sn. 2,00
P03.02 Yavaslama stiresi Sn. 1.50
P03.03 Hizlanma baslangi¢ bolimuniin "S" egrisi siiresinin belirlenmesi Sn. 1,30
P03.04 Hizlanma sabit hiz béliminin "S" egrisi suresinin belirlenmesi Sn. 1.30
P03.05 Yavasglama baglangi¢ boliminin "S" edrisi sliresinin belirlenmesi Sn. 1,00
P03.06 Yavaslama sabit hiz béliminin "S" egrisi siresinin belirlenmesi Sn. 0,90
P03.07 Diislk hiz (Kata yanasma hizi) degeri Hz 6,50
P03.09 Yuksek hiz degeri Hz 50,00
P03.11 Seviyeleme hizi degeri Hz 2,00
P03.15 Revizyon hizi degeri Hz 15,00
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Tork referansi ve tork dengeleme ile kurtarma parametreleri
P04.00 Tork referansi segimi 0/1/2 "0" Panelden
P04.07 Cikig torku siniri % 175
P04.08 Kurtarma hizi HZ 3.50
P04.09 Kurtarma tork siniri % 70
P04.18 Kurtarma voltaji (48VDC, 60VDC, 220VAC ) \ 220
Sinyal giriglerinin atamalan
P05.00 X0 Giris ayari Bos 103
P05.01 X1 Girig ayarl Yukari Yon 7
P05.02 X2 Girig ayarl Asagi Yon 8
P05.03 X3 Girig ayari Sdrucd Hazir 135
P05.04 X4 Girig ayarl Yiiksek Hiz 4
P05.05 X5 Girig ayarl Seviyeleme 5
P05.06 X6 Girig ayari Revizyon Hiz 6
P05.07 X7 Girig ayari Kurtarma 16
Cikiglarin ayarlanmasi
P06.00 1A-1B Role ¢ikis islev tanimi. Fren 18
P06.01 2B-2C Role ¢ikig iglev tanimi. Hata 2
P06.02 YO Transistor ¢ikis islev tanimi. Motor kont. 17
P06.06 Fren rolesi agmada gecikme suresi Sn. 0.2
P06.07 Fren rolesi birakmada gecikme siiresi Sn. 0.2
P06.10 YO Transistor ¢ikisi agmada gecikme siresi Sn. 0
P06.11 YO Transistor ¢ikisi birakmada gecikme suresi Sn. 0




